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수정할 사항이 있으면 연락주세요

1. 사용방법

(1)자이로의 부착 방법

자이로의 하면(下面)이 메인로터 샤프트축 방향과 직각이 되도

록 붙여주십시오.

■이 축이 어긋나면 롤, 피치 방향에도 영향이 있습니다.  

전동 헬리곱터의 경우 GY401은 동력 모터로부터 

10cm 이상 떨어진 위치에 부착시켜 주십시오.

GY401은 반드시 포함되어 있는 양면 스폰지 테이프를 사용하여 주십시오.

(2)자이로 접속

수신기의 감도 조절 채널(5ch)에 접속

수신기의 러더 채널(4ch)에 접속

러더 서보에 접속

(3)서보의 선택

러더 서보로 디지털 서보 (S9253, S9250, S9450 등)을 사용하는 경우는 DS 전환 

스위치를 ON측에 설정하여 주십시오. 자이로 본래의 성능이 발휘됩니다.

(4)러더 서보 링키지의 확인

수신기의 자이로 감도 전환 스위치가 AVCS 측의 상태에서 송신기의 전원을 ON으로 하고, 

다음에 자이로의 전원(수신기와 공용)의 순으로 ON 시킵니다. GY401은 전원 ON시에 모니

터의 초기화를 행하기 때문에 약 3초간은 러더 스틱은 뉴트럴 위치로 하고, 헬기는 절대 움

직이지 말아 주십시오.

■모니터 LED가 점등하고 있으면 AVCS 모드로 동작 하고 있는 표시입니다.

노말 측에서 전원을 ON하면 모니터 LED가 점멸하며 경고의 표시를 합니다. 이 때는 감도 전환 

스위치를 AVCS측으로 하고 자이로의 전원을 넣어 고쳐주십시오.

다음에 송신기의 스위치를 노말 자이로 모드 측으로 전환하고 링키지의 확인을 합니다.

러더 뉴트럴 위치에서 서보 혼과 콘트롤 와이어가 직각

으로 링키지 합니다. 

서보 혼의 길이는 기체 메이커의 지시를 

기준으로 설정합니다.

러더 스틱을 좌우로 조작해 보고, 테일로터의 작동 방향

을 확인 합니다. 역으로 동작하는 경우는 수신기의 리버스 기능으로 방향을 마춥니다.



(5)자이로 감도 설정의 기준

자이로 감도는 사용 서보와 기체에 따라 다르게 됩니다. 일반적으로 동작 스피드가 빠른 서

보의 경우도 자이로 감도를 올리는 것이 가능합니다. 또 메인 로터의 회전수가 상승하면 헬

기의 테일 감도가 올라가기 때문에 아이들업시는 호버링시 보다 자이로 감도를 낮출 필요가 

있습니다. 그 경향은 30클래스 보다 60클래스 헬기의 경우가 강하게 나타납니다. 호버링에

서 60~70%, 상공비행에서 60~70% 정도의 자이로 감도를 기준으로 감도 조절을 시작, 그 

사용 헬기에 최적인 감도를 찾아 주십시오.

(6)자이로 방향의 확인

헬기의 기수(機首)를 오른쪽으로 움직인 경우, 러더 서보가 왼쪽으로 동작하고 

있으면, 자이로 방향은 올바른 것입니다.

■러더 서보가 역 방향으로 동작하는 경우는 스위치를 전환하여 주십시오.

옆 스위치와 근접해 있기 때문에 전환 할 때는 주의하여 주십시오. 

자이로 방향이 역 방향인 채로 비행을 하면, 로터가 우회전의 경우, 

기수가 좌측으로 회전해 있어 매우 위험합니다.

(7)리미트 설정

러더 스틱을 좌우로 움직이고, 서보의 동작 각도가 링키지에 부딪히지 않도록 

최대 위치가 되도록 리미트 조절 트림으로 조절해 주십시오. 비행시는 그 설정

각 이상은 서보는 동작하지 않아서 링키지를 보호합니다. 설정을 너무 낮게 설

정하면, 자이로 성능에 영향을 줍니다.

비  행  조  정 ------------------------------------------- 

AVCS 모드에서 러더의 뉴트럴을 자이로 측에서 자동적으로 맞추기 때문에, 기체적인 러더

의 뉴트럴이 어긋난 것을 판단할 수 없게 됩니다. 크게 뉴트럴이 어긋나 있는 경우, 좌우의 

조타(操舵)에 차이가 발생하여, 자이로 성능을 나쁘게 만들 가능성이 있습니다. 첫 플라이트

와 링키지를 다시 했을 때에는 기계적인 뉴트럴을 맞추었기 때문에, 최초에 노말 모드에서 

비행시켜 기계적인 러더 뉴트럴 조정을 행하고, AVCS 모드에서 비행시켜 주십시오.

(러더-뉴트럴의 조정)

(1) 미리, 송신기의 레볼루션 믹싱(피치→러더)을 0% 또는 OFF에 설정 합니다.

(2) 송신기의 자이로 감도 전환 스위치를 AVCS 측으로 합니다. 송신기의 전원을 ON으로 

하고, 다음으로 자이로의 전원(수신기와 공용)의 순으로 ON으로 합니다. GY401은 전원

을 ON 할 때에 데이터 초기화를 행하기 때문에 약 3초간은 러더 스틱은 뉴트럴 위치로 

하고 헬기는 절대로 움직이지 말아 주십시오. 

■모니터 LED가 점등 되어 있으면 AVCS 모드로 작동하고 있는 표시입니다.

노말 측으로 전원을 ON하면, 모니터 LED가 점차 점멸의 경고 표시를 합니다. 그 때는 

감도 전환 스위치를 AVCS 모드로 하고, 자이로 전원을 넣어 고쳐 주십시오.

(3) 송신기의 자이로 감도 전환 스위치를 노말 측으로 바꾸어 줍니다. 그때 모니터 LED가 

소등 합니다. 헬기를 부상시켜 호버링을 행하여 송신기의 트림 레버로 러더의 뉴트럴을 

조정합니다.

트림량이 클 경우는 기체측의 링키지를 재 조정 합는 것이 필요 합니다.



(4) 자이로 감도 조정은, 헬기의 테일이 헌팅하기 전의 감도로 설정 합니다.

헌팅을 하는 경우는 낮은 값으로 설정하여 주십시오. 감도를 조정하는 경우는 확인하며 

조금씩 증감하여 주십시오.

(기타, 원포인트 어드바이스 참조)

이상으로 기계적인 뉴트럴 조정은 완료합니다. 기체를 내리고, 다음으로 AVCS 모드의 세

팅을 합니다. 아직, 플라이트 시에는 항상 AVCS 측으로 전원을 넣고 그 때마다 러더 뉴트

럴을 읽어 완전히 익힐 필요가 있습니다.

(AVCS 측의 조정)

(5) AVCS 모드를 사용하는 모든 플라이트 컨디션의 러더 트림 위치를 노말 모드에서 비행

조정한 트림 위치로 맞추어 줍니다.

AVCS 모드, 노말 모드 공통, 공통의 트림을 사용하고 있는 경우는 조작이 불 필요 합니다.

이후, 자이로는 전원 ON시에 이 트림 위치를 러더 뉴트럴로 하고 읽어 들입니다.

(6) 러더 스틱을 뉴트럴 위ㅣ로 하고, 송신기의 감도 전환 스위치를 1초 이내에 짧게 3회 

이상 AVCS와 노말 모드 사이를 바꾸어, 스위치를 전환하고, 스위치를 AVCS측에 둡니다.

이 조작으로, AVCS 측의 뉴트럴 데이터가 자이로에 기억 되어집니다. 이 때 모니터 LED가 

1회 점멸합니다. 뉴트럴 데이터의 기억은 송신기를 AVCS 측으로 하고 자이로의 전원을 넣

어 주는 것으로도 실행 됩니다.

송신기의 플라이트 모드를 호버링, 아이들업 등 사용하는 전체의 전체의 플라이트 컨디

션으로 바꾸고 이 때에 모니터 LED가 점등 하고 있는 것을 확인 합니다.

LED가 2회 점멸 표시를 하는 경우는 그 플라이트 컨디션의 러더 트림이 틀려져 있습니다. 

러더 트림을 맞추어 주십시오.

(7) AVCS 모드로 호버링 및 상공비행을 하고, 헌팅이 나오는 직전의 감도로 여러 가지를 

설정합니다. AVCS 모드는 노말 모드에 비해서 약간 감도가 낮게 됩니다.

헌팅하는 경우는 낮은 값으로 설정해 주십시오. 감도를 조정하는 경우는 확인하고며 조금씩 

감도를 증감하여 주십시오.  

(기타, 원포인트 어드바이스 참조)

(8) 러더 키의 상태는 송신기의 타각 조정기능(AFR, D/R 등)을 이용하여 조정하여 주십시

오.

(9) 필루엣에 멈추는 호버링이 나오는 경우에서 딜레이 조정 트림으로 딜레이 양을 증가해 

봐 주십시오. 그 헌팅은 서보의 동작 속도가 늦는 경우에 나오게 됩니다. 과도하게 딜레

이를 증가하면, 역으로 멈출시에 테일이 흐르는 현상과 러더의 조작이 늦는 감이 발생합

니다. 적당히 조정하여 주십시오.

■S9253과 같이 고속 서보의 경우는 딜레이 조정 트림은 “0”으로 설정 합니다.

(10) AVCS 모드와 노말 모드는 기호에 따라 바꾸어 주십시오. AVCS 모드에서는, 횡풍 등

의 외부 작용을 받아도 테일의 뉴트럴을 강하게 억제합니다. 반면, 상공비행에서는 노말 

모드와 같은 風見鷄(?) 효과는 기대할 수 없다. 테일이 휘어져 직진 진입하는 경우, 그 

것을 유지하면 비행합니다. 러더를 적절한 위치로 맞추어 조작해 줄 필요가 있습니다.



2. 송신기의 감도 조정 및 자이로 동작 감도 및 동작 모드의 관계

자이로 감도는 송신기 측의 감도 전환 신호가 뉴트럴 위치에서 감도가 Zero가 됩니다. 뉴

트럴 보다 +측으로 AVCS 모드, -측으로 노말 자이로 모드로 동작하고, 그 신호의 진폭으

로 감도가 조정됩니다.

아래의 그림과 같이 자이로 감도 조정 기능이 있는 송신기의 경우 송신기의 자이로 설정

화면의 감도 설정치가 50% 이상이면 AVCS 모드가 되고 100%에서 감도가 100%rk 됩니

다. 설정치가 50%보다 낮은 갑에서는 노말 자이로 모드로 되고, 0%에서 감도가 100%가 

됩니다.

또, 송신기의 스위치 채널로 감도 설정을 할 경우는 스위치의 위치로 AVCS 모드와 노말 

자이로 모드로 전환을 합니다. 각각 감도 설정은 그 채널의 타각 조정 기능 (ATV, AFR 

등)으로 합니다. ATV 또는 AFR 설정량이 90% 일때, 자이로 감도는 100%로 됩니다.

자이로 감도 조절 기능이 있는 송신기의 경우 ATV 기능의 송신기의 경우

위 그림은 자이로 감도 전환 기능을 사용하여 SW-E

에 의한 호버링(AVCS 모드), 아이들업1(AVCS 모드), 

아이들업2(노말 자이로 모드)를 전환하여 각각 자이로 

감도를 80%, 60%, 60%로 설정하는 예를 보여줍니다.

[설정순서]

1. 송신기의 어드벤스 메뉴의 자이로 설정 화면을 표시

합니다.

2. 커서 키를 눌러서 스위치 선택 화면으로 하고, 데이

터 키를 눌러서 SW-E를 선택 합니다.

3. 커서 키를 눌러서 호버링 감도로 있는 노멀 화면을 

표시하고 90%에 설정 합니다.

4. 커서 키를 눌러서 IDL1 화면을 표시하고 80%로 설

정합니다.

5. 커서 키를 눌러서 IDL2 화면을 표시하고 20%로 설

정합니다.

* 위의 설정값은 감도 설정 채널의 리버스 기능이 노말

시 값을 표시합니다.

위 그림은 5ch의 ATV 기능을 사용하여 스위치를 자

신쪽(手前側)으로 하여 호버링 (AVCS 모드), 반대쪽(奧

側)하여 아이들업(노멀 자이로 모드)를 전환하여 각각의 

자이로 감도를 80%, 60%에 설정한 예를 표시 합니다.

[설정 순서]

1. 5ch의 ATV 화면을 표시합니다.

2. 5ch 스위치를 자신쪽으로 위치하고, 그 때의 ATV 

값을 72%에 설정합니다.

3. 5ch 스위치를 반대쪽으로 위치하고, ATV 값을 54%

로 설정합니다.

단, 5ch 스위치로 감도 전환을 행하는 경우는 호버링

과 아이들업 양 방향으로 AVCS 모드로 사용하는 것은 

불가능 합니다. 스위치에서 AVCS 모드와 노멀 자이로 

모드가 전환 됩니다.

* 위의 수치는 감도 설정 스위치의 리버스 기능이 노멀

일 때의 값을 표시합니다.




