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제1장. 개요

Total Solution for Industrial Automation

CIMON-PLC

사용설명서



본 매뉴얼은 XP / CP / BP Series의 프로그램밍 설정, CPU명령어, 전반적인 하드웨어 구성 및 취급사항에 대해 설명합니

다. 또한 입출력모듈, 아날로그모듈, 특수모듈, 통신모듈, 파워모듈, 베이스모듈에 관해서도 간략히 설명합니다. 아날로그모듈,

특수모듈, 통신모듈의 상세설명에 관해서는 해당 매뉴얼을 참조하시기 바랍니다.

[ 1.1.1 고속 MPU 탑재 ] 

연산의 고속처리를 실현하였습니다.

·XP CPU : 0.075 ㎲/step 32bit 연산처리

·CP CPU : 0.200 ㎲/step 16bit 연산처리

·BP CPU : 0.200 ㎲/step 16bit 연산처리

각 수치는 프로그램 1step을 처리하는데 소요되는 시간을 나타냅니다.

[ 1.1.2 프로그램 용량에 손쉽게 대응 ] 

대용량에서 저용량까지 프로그램 용량에 따른 CPU 선택이 가능하도록 라인업을 구성하였습니다.

·XP CPU : XP1R / XP1A - 128k Steps

XP2A / XP3A - 64k Steps

·CP Series : CP3A / CP3B / CP3P / CP3U - 32k Steps

CP4A / CP4B / CP4C / CP4D / CP4U - 16k Steps

·BP Series : CM2-BP32M*** - 8k Steps

CM2-BP16M*** - 4k Steps

[ 1.1.3 다점수의 입출력 제어 ] 

·XP CPU : XP1R / XP1A - 8,192 Points

XP2A - 4,096 Points

XP3A - 2,048 Points

·CP Series : CP3A / CP3B / CP3P / CP3U - 1,024 Points

CP4A / CP4B / CP4C / CP4D / CP4U - 384 Points

·BP Series : CM2-BP32M*** - 128 Points

CM2-BP16M*** - 16 Points

개요1-2

1.1 개요 Total Solution for Industrial Automation

1.2 특징 Total Solution for Industrial Automation



[ 1.1.4 각 시리즈간 호환성이 뛰어납니다. ] 

작성된 프로그램의 CPU환경을 설정만으로 손쉽게 바꿀수 있습니다. 단, 각 CPU의 디바이스 범위를 초과하지 않아야 합니다.

모듈형 PLC의 경우 H/W상 베이스 및 I/O를 모든 CPU가 동일하게 사용하므로 CPU 사양변경시 CPU모듈외 다른 모듈의 변

경을 하실 필요가 없습니다.

[ 1.1.5 대화형 프로그램 방식 제공 ] 

아나로그 / 특수 / 통신 모듈 설정시 복잡한 프로그램을 작성할 필요없이 대화형 입력창을 이용하여 손쉽게 설정할 수 있습니다.

[ 1.1.6 CPU내 PID 기능내장 ] 

·CPU내 32Loops 까지 PID 제어가 가능한 PID 알고리즘을 기본내장하였습니다.

·PID 모듈을 별도로 구비할 필요가 없습니다.

·PID 전용프로그램 입력창을 제공하여 손쉽게 프로그램 작성이 가능합니다.(5장1절 PID제어 참조)

[ 1.1.7 자가진단 기능 내장 ] 

자가진단 기능을 내장하여 에러의 원인을 쉽게 파악할 수 있습니다. 에러정보를 CICON S/W PLC 상태창을 통하여 확인할

수 있습니다.

[ 1.1.8 뛰어난 확장성과 유연성 ] 

통신모듈의 경우 여러종류의 통신프로토콜을 내장하였으며, 다양한 통신 방식에 적용가능합니다.

[ 1.1.9 고분해능의 디지털값 ] 

아날로그 모듈의 경우 디지털 분해능을 14bit처리하여 1/16,000의 고분해능이 가능합니다.

[ 1.1.10 최대 16단의 증설연결 가능 ] 

모듈형(XP, CP Series) PLC의 경우 최대 16단(기본베이스 포함 17단)까지 증설가능합니다. 증설베이스 연장거리는 각 베이스

사이 최대 100m로 유연하게 증설 연결이 가능합니다. 또한, 최대 장착모듈수는 12슬롯 베이스 기준으로 204대까지 장착 가능

합니다.
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항목 CM1-XP1A/R CM1-XP2A CM1-XP3A

프로그램 제어방식 Stored Program, 반복연산, Time Driven Interrupt

입출력 제어방식 Indirect 방식, 명령어에 의한 Direct 방식

프로그램 언어 LD(Ladder Diagram), IL(Instruction List)

데이터 처리방식 32 bit

명령어수
시퀀스명령 55 Instruction

응용명령 389 Instruction

연산자 0.075 ㎲/STEP

연산처리속도 시퀀스명령
0.075 ㎲/STEP

응용명령

프로그램 메모리 용량
128K Step 64K Step 64K Step

2Mbyte 2Mbyte 2Mbyte

입출력 점수 8,192 4,096 2,048

데이터 메모리 1M Byte

운전모드 RUN, STOP, PAUSE, REMOTE

정전시 데이터 보전 변수 정의시 보존(Retain)으로 설정된 데이터

프로그램 블록수 128개

스캔 (127-태스크에서 사용한 프로그램 블록수)개

정주기 16개

프로그램 종류 특수 126개

초기화 2개(_INIT, _H, _INIT)

서브루틴 126개

자기 진단 기능 연산지연감시, 메모리 이상, 입출력이상, 배터리이상, 전원이상 등

리스타트 기능 콜드, 핫 리스타트

증설 베이스 수 최대 16단

형명 X Y M L K F T C S D Z

XP1R/A 8,192 8,192

XP2A 4,096 4,096 16,000 16,000 16,000 2,048 4,096 4,096
100 *

32,000 2,048

XP3A 2,048 2,048
100

1.3 성능규격 Total Solution for Industrial Automation



CP Series
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항목 CM1-CP3A/B/P/U CM1-CP4A/B/C/D/U

프로그램 제어방식 Stored Program, 반복연산, Time Driven Interrupt

입출력 제어방식 Indirect 방식, 명령어에 의한 Direct 방식

프로그램 언어 LD(Ladder Diagram), IL(Instruction List)

데이터 처리방식 16 bit

명령어수
시퀀스명령 55 Instruction

응용명령 293 Instruction

연산자 0.200 ㎲/STEP

연산처리속도 시퀀스명령
0.200 ㎲/STEP

응용명령

프로그램 메모리 용량
32K Step 16K Step

512Kbyte 256Kbyte

입출력 점수 1,024 384

데이터 메모리 512Kbyte 256Kbyte

운전모드 RUN, STOP, PAUSE, REMOTE

정전시 데이터 보전 변수 정의시 보존(Retain)으로 설정된 데이터

프로그램 블록수 128개

스캔 (127-태스크에서 사용한 프로그램 블록수)개

정주기 16개

프로그램종류 특수 126개

초기화 2개(_INIT, _H, _INIT)

서브루틴 126개

자기 진단 기능 연산지연감시, 메모리 이상, 입출력이상, 배터리이상, 전원이상 등

리스타트 기능 콜드, 핫 리스타트

증설 베이스 수 최대 16단 증설 불가

형명 X Y M L K F T C S D Z

CM1-CP3A/B/P/U 1,024 1,024
100 *

10,000

CM1-
384 384

8192 2,048 2,048 2,048 1,024 1,024 2,048

CP4A/B/C/D/U
100 5,000



BP Series
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형명 X Y M L K F T C S D Z

BP32M 128 128
4,096 1,024 1,024 2,048 256 256 100*100

5,000
1,024

BP16M 8 7 1,000

형명 BP32M BP16M

전원 AC220V / DC24V

입력 DC24V

출력 릴레이 / TR SINK / TR SOURCE / SSR

증설옵션 AD/DA/AD+DA/RTD/TC/IO(최대 3단) 증설불가

기본 I/O 입력 : 16 / 출력 : 16 입력 : 8 / 출력 : 7

프로그램 제어방식 Stored Program, 반복연산 , Time Driven Interrupt

입출력 제어방식 Indirect 방식 , 명령어에 의한 Direct 방식

프로그램 언어 IL(Instruction List) , LD(Ladder Diagram)

명령어 시퀀스명령 55 Instruction

응용명령 289 Instruction

처리속도 200nSec/Step (Sequence 명령)

프로그램메모리용량 8K Step 8K Step

증설 연결수 최대 3단 증설 불가


