
본 모터 선정표 확인은 파나소닉 모터의 카달로그를 바탕으로 이루어 졌다.

※ 상부 모터 선정 및 확인

하중     

볼스크류 길이    

볼스크류 직경    

볼스크류 피치  ∣
≤ 




  

볼스크류 효율 tan ×
≤ 




 

∴ 
 

∴     

구동패턴

S-Time

(정지시간)

A-Time

(가속시간)

C-Time

(정속시간)

D-Time

(감속시간)

Cycle

(반복)

              

이송거리   

커플링 관성 모멘트   ×
 

볼스트류-너트     

볼스크류   ×  ≒ 

외력  

SOLVE)

볼스크류 무게    

로드   ≡   



 





 ×   

× 


×

 × ≒ ×  ∘

모터의 선택   ×
 

관성비율   



× 
× 

 ≒   

최대속도  

××max ×max  


××max

 

××max ×max  


××max

 max
         ∴  max

max   × 



모터회전속도  sec 
max




  

min  sec × 

이송토크  


 

×


×× 

 × ≒ × 

가속토크  

   
 




×× ×   ×  
 × 

  ≒ 

감속토크  

   
 




×× ×   ×  
 × 

  ≒ 

최대토크확인    ∙

유효토크확인 s 





 

  


  
 × ×   ×  ×

 × ≒ × 

             ∴s  ×  

※ 하부 모터 선정 및 확인

하중    ≒ 

볼스크류 길이    

볼스크류 직경    

볼스크류 피치  ∣
≤ 




  

볼스크류 효율 tan ×
≤ 




 

∴ 
 

∴     

구동패턴

S-Time

(정지시간)

A-Time

(가속시간)

C-Time

(정속시간)

D-Time

(감속시간)

Cycle

(반복)

              

이송거리   

커플링 관성 모멘트   ×
 

볼스트류-너트     



볼스크류   ×  

외력  

SOLVE)

볼스크류 무게    

로드   ≡   



 





 ×   

×× 


×

 × ≒ ×  ∘

모터의 선택   ×
 

관성비율   



× 
× 

 ≒   

최대속도  

××max ×max  


××max

 

××max ×max  


××max

 max
         ∴  max

max   × 

모터회전속도  sec 
max




  

min  sec × 

이송토크  


 

×


×× 

 × ≒ × 

가속토크  

   
 




×× ×   ×  
 × 

  ≒ 

감속토크  

   
 




×× ×   ×  
 × 

  ≒ 

최대토크확인    ∙

유효토크확인 s 





 

  


  
 × ×   ×  ×

 × ≒ × 

             ∴s  ×  



따라서 결과적으로 Panasonic의 MSMD5AZP1T를 선택하였으며, 이는 Low Innertia 타입의 50W비율

의 출력, 100V사용, 광엔코터의 분해능 10000, 키홈방식, 홀딩브레이크 타입을 말한다. 정격속도는 

3000rpm으로 Panasonic Motor 중 가장 출력이 약한 것을 선택하였다.


