
측량학

� 구조

1) 시준축(선) : 물렌즈의 촛점의 중심과 접안랜즈 십자선의 교점을 연결

2) 분도원(주척)

3) 버어니어(유표)     ① 순버어니어 눈금수(n‐1)

② 역버어니어 눈금수(n+1)

� 트랜싯의 조정

� 수평각측정법

1) 단측법

2) 반복법(배각법) 배각관측오차 mo=± (α2+   )

3) 방향각법 (교차=정위‐반위)

회각의 초독위치
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등분수: n   C=

분분도도원원의의 최최소소독독치치

등등분분수수

C (시준축)

H(수평축)

L(기포관축)

V (연직축, 기계축)

버버어어니니어어최최소소독독치치

① V⊥L
② V⊥H
③ C⊥H

제6조정 ① 평반기포관조정

② 십자종선조정

③ 수평축의 조정(지주의조정)

④ 십자횡선의 조정

⑤ 망원경기포관의 조정

⑥ 연직분도원의 버어니어조정

1~3조정 수평각

측정시조정

아침, 저녁에

측정한다.
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4) 각관측법(가장정 하다)

각관측횟수 n  =    S(S‐1)

� 기계오차 소거법

1) 조정불안정오차 ① 시준축오차

② 수평축오차

③ 연직축오차

2) 결함오차 ① 시준축의 편심오차

� 최확치(Lo)

1)  ①

②
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Lo=

P1:P2:P3=n1:n2:n3=1:2:3(관측횟수에비례)

Lo=                 한다.

[α]

n

P1α1+P2α2+P3α3

P1:P2:P3

소거법

※ 망원경정위, 반위값평균(시 , 수 , 시 )

※ 연직오차는 소거불가

1등 삼각측량 수평각측정시 사용

② 회전축의 편심오차 ※ AB양버어니어 읽음값 평균

③ 분도원의 눈금 오차 ※ 초독, 배각법, 회법
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2)조건부최확치

� 오차 Eα=±αn
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x1

x2 x3

x1+x2=x3

x1+x2�x3일때 x1+x2� x3

ε�(오차)=(x1+x2)‐x3

조정량 d=    이다

① x1+x2�x3이면 x1, x2에 각각 ‐d�씩하고

x3+d�한다.

② x1+x2�x3이면 x1, x2에 각각 +d�씩하고

x3‐d�한다.

ε�
n


